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Automatizace – signály a zpracování
Část pro přenos a využití zpracované informace – sled signálů
Nejprve se zaměříme na problematiku části pro přenos informace. V úvahu přicházejí dvě možnosti. Za prvé může být část pro využití informace vzdálena od části jejího zpracování v dovolených mezích, pak si ve většině případů vystačíme s výkonovou úrovní výstupních signálů části pro zpracování informace, nepotřebujeme speciální převodníky nebo zesilovač. Za druhé tomu může být naopak a bez využití převodníků a zesilovačů se neobejdeme.
Nejběžnějším zařízením pro využití zpracované informace jsou servomotory, které rozdělujeme především podle druhu pomocné energie, kterou pro svoji činnost využívají. Dělíme je na elektrické, pneumatické a hydraulické. Jejich vstupní část musí být přizpůsobena výstupnímu signálu řídicího systému nebo převodníku, popř. zesilovač, zatímco jejich výstupní signál ovládá přímo nebo prostřednictvím regulačního orgánu řízený proces.
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Obr. 1.: Schéma části pro přenos a využití zpracované informace

Cvičení

1. Doplň do schématu části pro přenos a využití zpracované informace (tři prázdné kolonky).
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2. Znáš nějaké druhy servomotorů ze svého okolí? (nápověda: autobus – otvírání dveří; výtah v domě … atd.) 

Test
1. Nejběžnějším zařízením pro využití zpracované informace jsou? 
a) převodníky
b) servomotory
c) zesilovače
d) rozvodné skříně
2. V jakém případě se neobejdeme bez využití převodníků a zesilovačů?
a) v případě, že část pro využití informace je vzdálena od části jejího zpracování v dovolených mezích
b) v případě, že část pro využití informace není vzdálena od části jejího zpracování v dovolených mezích 
c) v případě využití přenosu informací na větší vzdálenost mezi jednotlivými městy
3. Jak rozdělujeme servomotory?
a) na elektrické, signální a pneumatické
b) na logické, hydraulické a pneumatické
c) na elektrické, pneumatické a hydraulické 
d) na akumulátorové, syntetické a dezorientované 
4. Co nepatří do schématu části pro přenos a využití zpracované informace?
a) převodník
b) servomotor
c) paměťovka
d) zesilovač
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